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Выполнение работ по ямочному ремонту дорог, а именно заделыванию небольших ям, трещин и выбоин асфальта на дорогах является необходимой процедурой для поддержания дорожного полотна в пригодном состоянии и избежания дальнейшего его ухудшения. 
Разработка робототехнического комплекса требует решения ряда задач:
· разработка концептуальной модели робота ремонтника;
· транспортного модуля робота и системы навигации и машинного зрения для перемещения на городских дорогах в условиях активного автомобильного движения;
· разработка системы распознавания дефектов асфальта на основе обработки информации с датчиков и камер робота;
· разработка системы принятия решений для выполнения целевых операций робота-ремонтника;
· разработка системы выполнения ямочного ремонта.
Задание:
· разработать концептуальную модель мобильного робота для выполнения ямочного ремонта;
· разработать систему технического зрения для робота;
· разработать системы распознавания дефектов асфальта на основе обработки информации с датчиков и камер робота;
· реализовать предложенную модель на любом уровне прототипирования. 
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