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Основным источником информации об окружающей среде для беспилотного автомобиля является система технического зрения. Обработка информации с датчиков и сенсоров должна формировать картину окружающей среды и переводить ее в формат, удобный для обработки данных.
В проектной задаче предлагается рассмотреть перечень необходимого сенсорного оборудования для построения системы технического зрения беспилотного автомобиля.
Задание:
· Исследовать возможности, преимущества и недостатки датчиков и сенсоров для беспилотных автомобилей: лидаров, 3д камер и др.
· разработать модель сенсорного оснащения беспилотного автомобиля с учетом дорожных, погодных условий;
· реализовать предложенную программную или физическую модель на любом уровне прототипирования. 
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